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Notes préliminaires tres importantes

11l Lisez bien les notes ci-dessous !l

Note 1: Débranchez toujours le cable 220 avant toute mapilation de la
carte.

Note 2 :Le transformateur peut étre de 220/9V a 220/24VXVIA
Puissance du transfo = tension secondaire x soregiealirant moteur
Exemple : 220/18V, 3 moteurs 2A P=18 x (3x2) 6,Xoit un 108 VA

Note 3 :Un secondaire avec une tension plus forte (m&4¥AC~, soit 32VDC) permet
d’augmenter la fréquence maxi utilisable mais augmaussi la capacité du transfo.

Note 4 :Les jacks ne doivent pas étre en contact aveatzslés

Note 5 :La carte est configurée d’origine en port COM pone utilisation sous NINOS



1) Connecteur LPT

Pour pilotage depuis un port LPT natif PC (Mackl«CAM, WinPC...)
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2) Connecteurs moteurs

Les moteurs sont de type bipolaire a 4, 6 ou ¥itér doc constructeur). Les moteurs 4 fils
ont 2 bobines que I'ont branche directement soatée

Autre exemple de moteurs compatibles (6 ou 8 fils):

Cas général, a partir d’'un uni ou bipolaire

Raccordement en

Mm &n
bipeolaire serie avec 8 fils bipabaire paralléle avec 8 fils
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Couplage // ou série

Axes X1 X2 Y Z

En série, le courant débité par la carte
est le méme que le courant traversant
les 2 bobines (exemple : 2A pour 2A
par bobine)

En paralléle, le courant débité par la
carte est le double (exemple 4A débité
pour 2A par bobine)

Dans tous les cas, on se raméne a un brancher@dydlanes
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Al B1 = Bobine 1 (coill)
A2 B2 = Bobine 2 (coil2)
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Le moteur A
Al B1 = Bobine 1 (coill)
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J9 Sortie PWM et 0/10V (commande broche)
PWM 0/100% 5V
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J11 Connecteur “ST “ Extension butées et 2 sortie
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Sortie courant pulsé, PWM 3A (fil chaud, petitesdeuse 24V etc...)
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Extension HE10

A1 O O PWON
A2 O O RAT
A3 O O RA3
A4 O O Oscillo
A5 O O RA4
A O Oy RCO
AT O O RC1
As O Oy Pt
A9 O O scL
A0 O O SDA
A1 O O RC5
A12 O O Sigl
A13 O O SIG2
A4 O O bo
A15 O O b
A5 O O 010V
217 O O POL-
A1e O O vz

Bouton d’arrét d’'urgence (2 possibles)

Type NF, normalement fermé au repos




4) Alimentation de la carte par transformateur
A) Branchement du transformateur

Utiliser un transformateur 2x9V a 2x18V ou 1x18¥x86V 300VA a 500VA :

Noir bleu jaune vert
Ou

Blanc jaune gris bleu
Ou

Blanc jaune noir bleu

Les broches 4 et 5 sont reliées par le PCB (cimoytimé). Elles ne seront utilisées que pour radés
enroulements du transfo en série pour doublemisida (si besoin).

3 et 4 : enroulement secondaire 1 du transfo @\ 1
5 et 6 : enroulement 2 du transfo (9 a 12V)
7et8oulletl?: primaire 220V du transfo

Ou

3 et 6 : enroulement unique du transfo (18 a 30V)
7 et 8 : primaire 220V du transfo

1 et 2 : sortie DC (continu) redresseée filtrée 4RV suivant transfo).

B) Raccordement au secteur

Bouton de mise en marche (alimentation 22(*



- le fusible de protection 10A retardé doit toujoén®e sous capot de protection
- brancher le cordon d’'arrivée 220V dans la ficheanal

Il'y en a 2 pilotable depuis le soft

Cette sortie délivre une tension 220V pilotée pdogiciel directement sur une prise
normalisée CEE22.

La sortie doit étre déclarée dans la FAO et pewstadservie ou non a l'usinage.

Exemple typique de configuration d’alimentationlad®roche dans FAO :
| Surties] Entrées ]Eampes ]

zil ‘% % LIRS o Broche M03 [zensz horaire] |§[IUT2 ;|||_ iny.
LSS ositives d Eroche MO4 [sens tiga) | (o utilisg) L"l_ i1,
| f_})_(@ Eroche |

Le relais doit coller au basculement de I'interayptsur le tableau de commande FAO.

6) Cablage des modules
De gauche a droite :12 bornes = 6 bornes + 2 berdelsornes pour chagque module







10) Utiliser la CM5 en port LPT

1) Raccorder la CM5 au port RS232/USB

2) Lancer FAO, Configurer FAO en port COM et détetaecart

3) La carte doit étre détectéee !!!

—

Bl

4) Click
Bues ]Su:urties ]Entrées ]Hampes ]A

o

Config. asszistée

Calit

5) Click sur ‘LPT’

6) Mettre les JUMPER BM1 et BM2

=

7) Brancher le cable SUBD25 LPT




11) Utiliser la CM5 en port COM ou USB/RS232

1) Retirer les JUMPER BM1 et BM2

=

UNPLUG !l

3) Raccorder la CM5 au port RS232/USB

4) Lancer FAO, Configurer FAO en port COM et détetdecart

5) La carte doit étre détectée !!!

ajieel

6) Click

fumes ]Solties ] Entrées ]Hampes ]Au

i
Config. assistée Calik

LPT

7) Click sur ‘COM’




