Manuel utilisateur uSTEP525

(mardi 20 janvier 2009)
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Notes préliminaires trés importantes

/N

11l Lisez bien les notes ci-dessous !l

Note 1: Débranchez toujours le cable 220 avant toute mapillation de la
carte.

Note 2 :Le transformateur peut étre de 220/9V a 220/24VVIA
Puissance du transfo = tension secondaire x soremealirant moteur
Exemple : 220/18V, 3 moteurs 2A P=18 x (3x2) 6,Xoit un 108 VA

Note 3 :Un secondaire avec une tension plus forte (m&4W¥AC~, soit 32VDC) permet
d’augmenter la fréequence maxi utilisable mais augmaussi la capacité du transfo.

Note 4 :Les jacks ne doivent pas étre en contact aveateslés

Note 5 :La carte est configurée d’origine en port COM pone utilisation sous NINOS



1) Connecteur LPT

Pour pilotage depuis un port LPT natif PC
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Les moteurs sont de type bipolaire a 4, 6 ou §¥itér doc constructeur). Les moteurs 4 fils
ont 2 bobines que I'ont branche directement soatée

Autre exemple de moteurs compatibles (6 ou 8 fils):

Cas général, a partir d’'un uni ou bipolaire En série, le courant débité par la carte

est le méme que le courant traversant

Raccordsment sn . les 2 bobines (exemple : 2A pour 2A
bipelaire série avec 8 fils  pipalaire parallale avee 8 fils par bobine)
Al a - Al 3 _ En parallele, le courant débité par la

= a e 4 ;'/ N carte est le double (exemple 4A débité

- ; A Ry pour 2A par bobine)
Bl vy oy B1 (1) (77
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Dans tous les cas, on se rameéne a un brancher@drdlanes

Couplage // ou série

Axes X1 X2 Y Z
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Al B1 = Bobine 1 (coill)
A2 B2 = Bobine 2 (coil2)

J11

O
Oai—{] Com_ent
Bt
ooh
CO- 13
O—— STRAT=38 o~ oo
Cg-tl—q; 7 el STRAT=34 45
10
CO- z | STRAT=34 0 B
“‘"-u_.% 1 |STR.E-.T=3.-'3-. [ Q At
La butée A
Com_ent =0V

But = End Switch

Le moteur A
Al B1 = Bobine 1 (coill)
A2 B2 = Bobine 2 (coil2)



J10 Palpeur d'outil
Palp = Palpeur = Taster

VDD =5V
Com_ent =0V
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JACK STEREO

J9 Sortie PWM et 0/10V (commande broche)
PWM 0/100% 5V
0-10V variable
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AT O O PWON
A2 O O RAT
A3 O O RAZ
A4 O O Oscillo
AS O O RAd
AB O O RCO
AT O O RC1
As O O Pt
AS O O SCL
A0 O O sDha
AT O O RCH
A2 O O Sig]
A13 O O SIG2
Ald O O bo
A5 O O b1
A1E O O 010V
AT O O POL-
A8 O O W12

4) Alimentation de la carte par transformateur
A) Branchement du transformateur

Utiliser un transformateur 2x9V a 2x18V ou 1x18¥»86V 300VA a 500VA :



Noir bleu jaune vert
T Blanc jaune gris bleu
| | | Ou

Blanc jaune noir bleu
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Les broches 4 et 5 sont reliées par le PCB (cirmptimé). Elles ne seront utilisées que pour radds
enroulements du transfo en série pour doublemisida (si besoin).

3 et 4 : enroulement secondaire 1 du transfo (@\§ 1
5 et 6 : enroulement 2 du transfo (9 a 12V)
7et8oulletl?2: primaire 220V du transfo

Ou

3 et 6 : enroulement unique du transfo (18 a 30V)
7 et 8 : primaire 220V du transfo

1 et 2 : sortie DC (continu) redressée filtrée 4RV suivant transfo).

B) Raccordement au secteur

Bouton de mise en marche (alimentation 22(=

- le fusible de protection 10A retardé doit toujoéi®e sous capot de protection
- brancher le cordon d’arrivée 220V dans la ficheamal



5) Sorties 220V pilotée

\

lyena?2

Cette sortie délivre une tension 220V pilotée pdogiciel directement sur une prise
normalisée CEE22.

La sortie doit étre déclarée dans la FAO et peatatservie ou non a l'usinage.

Exemple typique de configuration d’alimentationladéroche dans FAO :
| Surties] Entrées ]Eampes ]

ﬂ ‘% % LT Broche MO3 [sens horaire) [UT2 iy,
7‘ ooles LI Broche kMO4 [zenz trigo) | [rior utilizE) L" i,
| .@J-@ Broche |

Le relais doit coller au basculement de I'interayptsur le tableau de commande FAO.

6) DISSIPATEUR

Les 2 dissipateurs fournis ne sont pas identigugsun DROIT et un GAUCHE
Positionnez-les comme sur la photo ci dessousrpaigez les 8 vis/écrous M3
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7) Sortie courant pulsé PWM 32V/3A maxi

Soit sur le bornier, soit sur la fiche jack ALIMG2nm
e

Pilotable depuis NINOS uniquement par le boutorcheo




10) Utiliser la 525 en port LPT

1) Raccorder la 525 au port RS232/USB

2) Lancer FAO, Configurer FAO en port COM et détetaecart

3) La carte doit étre détectéee !!!

—

Bl

4) Click
Bues ]Su:urties ]Entrées ]Hampes ]A

o

Config. asszistée

Calit

5) Click sur ‘LPT’

6) Mettre les JUMPER BM1 et BM2

=

7) Brancher le cable SUBD25 LPT




11) Utiliser la 525 en port COM ou USB/RS232

1) Retirer les JUMPER BM1 et BM2

=

UNPLUG !l

3) Raccorder la 525 au port RS232/USB

4) Lancer FAO, Configurer FAO en port COM et détetdecart

5) La carte doit étre détectée !!!

ajieel

6) Click

fumes ]Solties ] Entrées ]Hampes ]Au

i
Config. assistée Calik

LPT

7) Click sur ‘COM’




