Manuel utilisateur uSTEP315 COM

mercredi 11 mars 2009
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Notes trés importantes

Il Lisez bien les notes ci-dessous !

Note 1: Débranchez toujours le cable 220 (alimentation)\aant toute
manipulation de la carte.

Note 2 : L'alimentation maxi de la carte est 32V D{BA

Note 3 :La carte est configurée d’origine en port COM pone utilisation sous NINOS

Note 4 : Ne JAMAIS &===connecter ou déconnecter les moteusous tension, il y a
risque de claquage des drivers de puissance

TRES IMPORTANT

Ne jamais brancher la prise LPT au PC si le pangsianté K
Prise LPT raccordé au PC, puC retiré = OK

uC implanté, pas de prise LPT = OK

HUC implanté, prise LPT sur PC = DANGER d’endommagerant
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Caractéristigues

- 3 x 2.2A (2.5A peak)

- une sortie relais 10A, contact NO

- port LPT (pour logiciel divers...)

- port RS232 ou USB (logiciel NINOS IproCAM)

- alimentation externe 9 a 32V DC maxi 3 a 6.5A nfprise embase ou bornier)
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1) Connecteur LPT(pilotage depuis TOUS soft
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Impératif : retirer le HC de son Sup = .
Pour pilotage depuis un port LPT natif PC

Prise PC LPT PORT (affectation de broches)
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Exemple de configuration du logiciel de commandes(cpnque)



X |hmche 10 [accusé] j
Paz

broche 3 [D1]) ~
broche 5 [D3]) ~
broche 7 [D5] ~

broche 2 [DO]) ~
broche 4 [D2]) ~
broche 6 [D4]) ~

Y |hmche11 [occupé] j

Pas¥ Buiées

Alimentation |hoche 16 (B2 inil - |

z |hmche 12 [fin papier] j
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Palpeur outil |hmche 13 (sélection) j

Pas Z

Bouton personnel |broche 1 (BO stio ~ | | Inan utils#)

Sens X

Bouton personnel |hmche 17 [B3 selj

Sens ¥ | {non utiisé]

fens £

Broche MO3 [sens |hioche 14 [B1 -
thailE]l roche : salJ

Pilotage depuis NINOS en LPT Lancer la FAO de NINgD8harger le fichier pilote
«USTEP315 COM LPT.PRM «

Cela n’a pas d'intérét car les performances seagthiites (2000 Hz, pas tres fluide). Pour des
performances PRO utilisez le uC en COM

2) Connecteurs moteurs

Les moteurs sont de type bipolaire a 4, 6 ou §¥itér doc constructeur). Les moteurs 4 fils
ont 2 bobines que I'ont branche directement soatée

Autre exemple de moteurs compatibles (6 ou 8 fils):

En série, le courant débité par la carte
est le méme que le courant traversant

Cas général, a partir d’'un uni ou bipolaire

Raccordement en

Raccorderrient en

les 2 bobines (exemple : 2A pour 2A

bipclaire serie avec 8 fili  pLipolaire paralléle avec & fils par bobine)
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1 et 2 = A+ A- = Bobine 1 (coill)
3 et 4 = B+ B- = Bobine 2 (coil2)




3) Connecteur auxiliaire J2

Dans l'ordre de gauche a droite

1(-) =5V (la sérigraphie est erronée)

2 (+) = 0V (la sérigraphie est erronée), c’est mitecbroche qu’il faut brancher le commun
des capteurs

3 Pwm = sortie PWM 5\¢n mode COM uniquemergermet de commander un variateur de
broche en rapport cyclique variable ou en variatieriréquence.

4 EA entrée analogique (oscilloscope) mode COM uniquement
5 6 ENA sortie ON/OFF moteur pas a pas XYZ (piloté lgasoft)

7-8 et 9 1BM1 BM2, choix de la résolution des moteurs XYZode LPT uniguement
Résolution, utilisez des jumpers (cavaliers)

BM1 BM2 resolution  pas/tour
Off off 1/1 200

On off 1/2 400

Off on 1/4 800

On on 1/8 1600
(7-8) (9-10)

En modeCOM, la résolution est pilotée par le logiciel

11 12CUR sortie 40%/100% moteur XYZ (piloté par le ¥oft
13 14DIRA ClockA sortie commande 4eme axe
15S2 = OUT3, sortie 0/5V

16 sortie 32V



17 sortie 5V

18 sortie OV
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4) Fiches d’alimentation

Embase ALIM 2.5 mm, positif au centre, OV a I'extér
OU bornier a vis au choix




5) Connecteur COM (Pilotage par port RS232 ou USB  —
mode rapide et fluide)
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Débrancher le cable SUBD25 et insérer le : gal Attention au
sens (encoche)

Lancer la FAO de NINOS et charger le fichier pilei@gSTEP315 COM.PRM«

6) Branchement de butées
En mode LPT, les butées se branchent sur le caurdRR2 a coté du uC
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Chague butée est branchée entre son n° et la BUNcBnnecteur auxiliaire J2 (chapitre 3)

En mode COM les buteées se branche comme ci-dés$ssir le connecteur LPT SubD25
puisqu’il n’est pas utilisé.
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10) Utiliser la 425 en port LPT

Il Cette section ne concerne pas les utilisateude NINOS en port COM/USB !!!

Appliquer cette procédure uniquement si la carte &té commutée en port COM par la
procédure du chapitre 11

1) Raccorder la 425 au port RS232/USB

2) Lancer FAO, Configurer FAO en port COM et détetaecart

3) La carte doit étre détectéee !!!
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5) Click sur ‘LPT’

PER BM1 et BM2

6) Mettre les JUM
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Résolution

BM1 BM2 resolution pas/tour
Off off 1/1 200

On off 1/2 400

Off on 1/4 800

On on 1/8 1600



7) Brancher le cable SUBD25 LPT



11) Utiliser la 425 en port COM ou USB/RS232

Appliquer cette procédure uniquement si la carte &té commutée en port LPT par la
procédure du chapitre 10

1) Retirer les JUMPER BM1 et BM2

3) Raccorder la 425 au port RS232/USB

4) Lancer FAO, Configurer FAO en port COM et détetdecart

5) La carte doit étre détectée !!!
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12) Calibrage des courants moteurs

La carte est livrée avec un réglage fixe des casnaoteurs, 4 résistances 2W par DRIVER
groupées en parallele 2 par 2 OU 1 seule résistance
R1 et R2 = 1 résistance équivalente

Cela permet de modifier par la suite les courarggenrs
Valeurs de courants disponible = 2 positions rdgitepuis NINOS

Imax = 0.8/R
Imini = 0.5/R

SiRl1=R2alorsR=R1/2
SiR1<>R2alors R =1/(1/R1 + 1/R2)
Si R1 seule alors R=R1

Exemple : Toutes les résistances font 1 ohm
R=1%

Imax= 0.8/0.5 = 1.6A

Imini = 0.5/0.5 = 1A

Tableau de courant pour résistances standardestoégistances égales)

R1 seule, R2 retirée (coupée)
R1(ohm) R2 Imax(A) Imax Imini

0,39 0,39 2,05 1,28
0,47 0,47 2,13 1,70 1,06
0,56 0,56 1,79 1,43 0,89
0,68 0,68 1,47 1,18 0,74
0,82 0,82 1,95 1,22 0,98 0,61
1 1 1,60 1,00 0,80 0,50
1,2 1,2 1,33 0,83 0,67 0,42
1,5 1,5 1,07 0,67 0,53 0,33
1,8 1,8 0,89 0,56 0,44 0,28
2,2 2,2 0,73 0,45 0,36 0,23

_e = valeur interdite

Fond orange = valeur permise en mode Imini maigigs car si la carte recoit le signal de
BOOST, le driver explose



